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摘要 

本專題所使用的是Parrot AR.Drone直升
機，使用者是利用WI-FI來做連線控制，
第一個學期我們把所設計的飛行路徑撰寫
到按鈕裡，並使用按鈕來操作直升機；第
二個學期我們使用直升機前端的鏡頭利用
影像處理來追蹤目標，並跟隨著目標物移
動來達到操作目的；第三個學期我們運用
麥克風傳送語音指令，讓直升機可以在不
用手動操作下也能進行移動飛行。 

軟體操作介面 

結論 

Parrot AR.Drone直升機原本是給玩家使
用iphone或是android手機來操控遊玩的
遙控直升機，而我們把它轉移到筆記型
電腦上操控，希望它不僅僅只是使用於
遊玩，可以進一步的更多方面使用它。
因為直升機上面附有攝像鏡頭，聯想到
它可以使用在巡邏的方面上，想藉著直
升機來節省人力資源或是可以繞到人們
難以行走的到的地方進行巡邏監控。 

成果展現 

成果展現 
 

第一學期 

 

運用所設計的按鈕操作直升機，按鈕除了
基本的動作外，還設計了「正方形、三角
形、螺旋上升、下降、五芒星」。 

第二學期 

運用直升機前端的攝像頭來做色彩影像辨
識追蹤的功能，並且讓直升機去判斷要追
蹤的物體。 

 

第三學期 

運用麥克風傳送語音指令(指令：前進、
後退、停止、上飛、下飛、左飛、右飛、
左旋、右旋、正方形、三角形)。 

 


